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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie
POLITEHNICA din Bucuresti

1.2 Facultatea

Facultatea de Inginerie Industriala si Robotica

1.3 Departamentul/

Matematica si Informatica/

1.4 Domeniul de studii universitare

Inginerie Industriald

1.5 Programul de studii universitare

Inginerie Integrata

a studiilor

1.6 Ciclul de studii universitare Licenta
1.7 Limba de predare Engleza/
1.8 Locatia geografica de desfasurare | Bucuresti/

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Algebra
Course title

Liniara, Geometre Analitica si Diferentiala

2.2 Titularul/ii activitatilor de curs Conf. Dr./ Nicusor COSTEA
2.3 Titularul/ii activitatilor de seminar / Lect. Dr. Irina SAVU
laborator/proiect

2.4 Anulde |1 2.5 Semestrul I |2.6. Tipul de E 2.7 Statutul Ob
studiu evaluare disciplinei

2.8 Categoria DF 2.9 Codul disciplineti

formativa

3. Timpul total (ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 Din care: 3.2 curs/ | 2 33 2
seminar/laborator/proie
ct
3.4 Total ore din planul de invdtdman{ 56 | Din care: 3.5 curs’ | 28 | 3.6 28
seminar/laborator/proie
ct
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notlte 18

17
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Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate

17
Pregatire seminarii/ laboratoare/proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutorat 2
Examinari 2
Alte activitati (daca existd): 0
3.7 Total ore studiu individual 44
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numarul de credite/ 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum e Nu este cazul/Not applicable
4.2 de rezultate ale Invatarii e Nu este cazul/Not applicable

5. Conditii necesare pentru desfasurarea optima a activitatilor didactice (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a e Existenta unui amfiteatru dotat corespunzator care sa asigure minim 1
cursului m?/student/

5.2 de desfasurare a e Existenta unui laborator dotat corespunzator care sa asigure minim 2,5
seminarului/laboratorului/ m?/student/

proiectului

6. Obiectiv general

Obiectivul general al disciplinei este Tnsusirea conceptelor fundamentale ale algebrei liniare si geometriei
analitice si dezvoltarea capacitatii de a le aplica in rezolvarii corecte si eficiente a problemelor specifice. Pe
parcursul cursului si al aplicatiilor practice, studentii dobandesc cunostinte solide privind sistemele de ecuatii
liniare, spatiile vectoriale, baza si dimensiunea unui spatiu, dependenta si independenta liniard, precum si
notiunile de punct, dreaptd si plan in spatiul afin. Disciplinei isi propune fixarea si aprofundarea abilitatilor
practice de rezolvare a sistemelor liniare, de determinare a dimensiunii si bazei unui subspatiu vectorial,
precum si de stabilire a ecuatiilor dreptei si planului si utilizarea acestora in probleme de geometrie analitica
sl inginereasca. /
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o 7. Rezultatele invatarii

Studentul/absolventul identificd si descrie concepte, principii si metode de baza din matematica,
fizica, chimie, desen tehnic, economie si informatica. /

=~ o o .. - . . . . o o
&, Studentul/absolventul explica si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale din matematica,
-E fizica, chimie, economie, desen tehnic si informatica. /
8'\
=
=
@)
Studentul/absolventul opereaza cu concepte, principii si metode de bazd din matematica, fizica,
chimie, desen tehnic, economie si informatica. /
Studentul/absolventul rezolva probleme de matematica, fizicad si chimie cu aplicabilitate in
inginerie si valideaza solutia obtinuta. /
~
=4
)i
= Studentul/absolventul efectueaza calcule ingineresti si economice de complexitate medie si le
o . - - . . . . - o .
ﬁ asociaza cu reprezentari grafice letrice sau specifice proiectarii asistate de calculator. /

Studentul/absolventul descrie fenomene si procese fizico-chimice si economice. /
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Studentul/absolventul aplica valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer. /

Studentul/absolventul practica rationamentul logic, evaluarea si autoevaluarea in luarea
deciziilor. /

Studentul/absolventul comunica eficient despre activitdtile de inginerie cu o gama largad de
public. /

Studentul/absolventul este angajat in Tnvatarea pe tot parcursul vietii pentru dobandirea si
implementarea cunostintelor, dupa cum este necesar, folosind strategii de invatare adecvate. /

Studentul/absolventul promoveaza dialogul, cooperarea, respectul fatd de ceilalti si
interculturalitatea. /

Studentul/absolventul lucreaza eficient ca membru in echipa sau lider al acesteia. /

Responsabilitate si autonomie/

8. Metode de predare

Predarea se realizeaza prin cursuri si laboratoare cu expunere interactivd la tabla si videoproiector,
demonstratii pas cu pas ale algoritmilor de calcul, rezolvari detaliate de exemple reprezentative si utilizarea
softurilor de calcul simbolic si numeric (Matlab/Octave, GeoGebra, Wolfram Alpha). Toate materialele
(suport de curs, seturi de probleme, solutii model, fise de laborator) sunt incarcate pe platforma Moodle
imediat dupa fiecare intalnire. Se pune accent pe rezolvarea activd de probleme la tabld de catre studenti,
discutii de grup pentru clarificarea conceptelor si verificarea saptdmanald a temelor pentru acasa.

9. Continuturi

CURS

Nr.
ore

Capitolul Continutul
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I Matrice si determinanti/ 2
11 Rezolvarea sistemelor de ecuatii liniare/ 2
111 Corpuri si spatii vectoriale/ 2
v Liniar  dependentd/independentd. @ Baza  unui  spatiu  vectorial/ )
\Y Sume directe de subspatii vectoriale/ 2
VI Operatori liniari/ 2
VII Vectori si valori propria/ 2
VIII Forme biliniare si forme patratice/ 2
IX Spatii Euclidiene/ 2
X Vectori in spatiul Euclidian E2, E3/ 2
XI Ecuatia dreptei si ecuatia planului in E3/ 2
XI1I Conice/ 2
X1 Aducerea la forma canonica a unei conice/ 2
XIv Triedrul Frenet si curbe parametrizate/ 2
Total: 28
Bibliografie:
[1] Costea Nicusor, Algebra Liniara, Geometrie Analitica si Diferentiala, suport de curs, link:
https://curs.upb.ro/2025/course/view.php?1d=10599
LABORATOR/ SEMINAR/PROIECT
Nr. Continutul Nr.
crt. ’ ore
1. Matrice si determinanti/ 2
2. Rezolvarea sistemelor de ecuatii liniare/ 2
3. Corpuri si spatii vectoriale/ 4
4. Liniar dependentd/independenta. Baza unui spatiu vectorial/ 5
5. Sume directe de subspatii vectoriale/ 4
6. Operatori liniari/ 8
7. Vectori si valori propria/ 2
8. Forme biliniare si forme patratice/ 2
0. Spatii Euclidiene/ 2
10. | Vectori in spatiul Euclidian E2, E3/ 2
11. | Ecuatia dreptei si ecuatia planului in E3/ 2
12. | Conice/ 2
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13. | Aducerea la forma canonica a unei conice/ 2
14. | Triedrul Frenet si curbe parametrizate/ 2
Total: 28
Bibliografie:
[1] Costea Nicusor, Algebra Liniara, Geometrie Analitica si Diferentiala, suport de curs, link:
https://curs.upb.ro/2025/course/view.php?id=10599

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere din
evaluare nota finald
10.4 Curs 4 subiecte scrise (4x 10 p) / 4 written | Examen 40 %
topics scris/
(4x 10 p)
10.5 Lucrare scrisa fara degrevare —30 p | Lucrare 30 %
Seminar/laborator/proiect | (3 scrisa/
subiecte scrise x 10 p
fiecare)/
Lucrare scrisa fara degrevare —30 p | Lucrare 30 %
3 scrisa/
subiecte scrise x 10 p
fiecare)/
10.6 Conditii de promovare
e Obtinerea a 50% din punctajul total.
e Obtinerea a 50% din punctajul aferent activitatii pe parcursul semestrului.

Data completarii Titular de curs/ Titular(i1) de aplicatii/
Prof. dr. ing.
Conf. dr. ing.

Lect. Dr./ Lect. PhD. Irina Savu

Conf. Dr./ Assoc. Prof. PhD.Nicusor
COSTEA




Data avizarii in
departament

Data aprobarii in
Consiliul Facultatii

Universitatea Nationala de $tiinta si Tehnologie

POLITEHNICA Bucuresti

Facultatea de Inginerie Industriala si Robotica

Director de departament/
Prof.dr. Postolache Mihai

Decan

Prof. Dr. Ing. Ec. Cristian DOICIN




